KOSZTORYS OFERTOWY

Przebudowa ulicy Polanki o dlugosci 95 m
w miejscowosci Lazieniec

Zamawiajgcy: Gmina Aleksandrow Kujawski

Opracowal: mgr inz. z Zbikowski

Data opracowania: czerwiec 2017r.



Lp.

Podstawa

Opis

Jedn.
obm.

Obmiar

Cena
jedn.

Wartosé

D.01.00.00

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
CPV 45100000-8

D.01.01.01.11

Roboty pomiarowe przy liniowych
robotach ziemnych — trasa drog w
terenie rowninnym.

szt.

D.02.01.01

ROBOTY ZIEMNE
CPV 45110000-1

D.02.01.01.21

Roboty ziemne poprzeczne wykonane
recznie z transportem urobku na
odleglo$c¢ do Skm

11,60

D.03.00.00

ODWODNIENIE KORPUSU
DROGOWEGO
CPV-45232452-5

D.03.02.01.71

Regulacja pionowa studni
kanalizacyjnych

szt.

D.04.00.00

PODBUDOWY
CPV 45233320-8

D.04.01.01.11

Profilowanie i zageszczenie podloza w
gr. kat. I-VI pod konstrukcje
nawierzchni drogi

338

D.04.01.01.21

Wykonanie koryta recznie wraz z
profilowaniem i zaggszczeniem
podtoza w gr. kat. I-VI pod
konstrukcje¢ nawierzchni

167,60

D.04.02.01.11

Wykonanie warstwy odsgczajgcej —
podsypki piaskowej gr. 10cm pod
zjazdami

11,60

D.04.02.01.11

Wykonanie warstwy odsaczajacej —
podsypki piaskowej gr. 10cm pod
droga

156,00

D.04.03.01.12

Mechaniczne oczyszczenie warstw
konstrukcyjnych nawierzchni

349,60

10

D.04.03.01.22

Mechaniczne skropienie warstw
konstrukcyjnych drogi:

- podbudowa thuczniowa w ilosci
0,4kg/ m?

349,60

11

D.04.03.02.23

Wykonanie podbudowy z kruszywa
famanego stabilizowanego
mechanicznie gr. 20cm pod zjazdami

11,60

12

D.04.03.02.23

Wykonanie podbudowy z kruszywa
famanego stabilizowanego
mechanicznie gr. 20cm pod jezdnig

156,00

13

D.04.03.02.24

Uzupetnienie podbudowy z kruszywa
famanego stabilizowanego
mechanicznie gr. 5cm pod jezdnia

182

D.05.00.00

NAWIERZCHNIE BITUMICZNE
CPV 45233220-7

14

D.05.03.05.28

Wykonanie nawierzchni z betonu
asfaltowego o uziarnieniu 0/16
warstwa $cieralna gr. 4cm

349,60




D.10.00.00

INNE ROBOTY

15 |1G.10.10.04.11

Geodezyjny pomiar powykonawczy

SZt.

Wartos¢ kosztorysowa robét bez podatku VAT:

Podatek VAT:

Ogoélem warto$¢ kosztorysowa robot:




